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Die f olgeitden Angaben oind dm vom Anmalder eiRgerefchten Untorlegen ontRommen 
Bohrgerat 

Es wi'rd ein Doppelkopf-Bohrgerst offenbart welches 
durch Umsteiien oder Umrusten kleiner Teileinheiten mit 
Bohrem bzw. Bohrrohren untersch led lichen Durch mas- 
sars zusammenarbeiten kann. Hierzu haben z. B. auf Boh- 
rer bzw. Bohrrohr arbeitende Antnebsschlittan (16) ein 
Schlittengrundteil (32), auf welchem eine Antriebseinheit 
(42) Idsbar angebracht ist, Die Antriebaeinheit (42) kann 
somit gegen eine tm we&entlichen glaiche Geometrie auf- 
weisenda andera Antriebseinheit ausgetauacht warden, 
die fur das Arbeiten mit einem Bohrer bzw. Bohrrohr an- 
deren Durchmessars auagelegt Kst. 
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Beschreabung 

Die Erflndung betrifft dn BctegeA gem&fi dem Obeibe- 
griff des Anspruches 1. 

Dexartige bekannte Bohigerate sand fur das Aifoeiten mil 
Bohrem bzw. Bohrrohren mit voigegebeaecn Duichmesser 
ausgelegt und sind in gioSer Anzahl mit Brfolg im Einsalz, 
um Pfahlgrundungen fur Gebaude durchzufuhrcn. 

Piir Neubauten in schon bebauteo Bereicben einer Ort- 
schaft wuide schon voigeschLagen (BE 195 12 109 Al) die 
auf den Bohrer bzw. das Bohnohr Antriebsschlittea in der 
Nachbarschaft ihres £reien Eodes radial besooders kompakt 
auszubildea, damit man ein Bohrloch in unmittelbarer Nihe 
einer bestehecideD Gebaude^and eizeugcD kami. 

Man konnte nun in der unmiuelbaien Nachbarschait von 
scbOD bestehenden Geb&uden fiir mancbe AnwendungsfSUe, 
in denen ein sehr hoch belastbares Fundament rdcht benotigt 
wird, aucb mit kleinerem Durchmesser aujfweaseoden Pfah- 
len auskommen. £nt^)rechende BohxgerSte stehen abcrbis- 
her nicht zur VerfDgiing. Bs wBre zwar dmkbar, BohigerSte 
geoeieU fur das Arbeiten mit kleinerem Duichmesser auf- 
weisenden Bdhrem und Bohirohren auszulegen, deraitige 
Bohrgeriite w^aen aber nur zum Tell auszulasten, da ein gro 
6er Tdl duichzufUhrender GrOndungsarbeiten doch die bis- 
her verwendeten groBeroa Durchmesser aufweisenden 
P^hlebeodtigt 

Duicb die voriiegende Erfindung soli daher ein Bohzger&t 
granafi dem Oberbegriff des Anspruches 1 dahingehCTd 
weiteigebildet weiden, da6 es ^eachermaBen mit Bohrem 
uod/oder Bohirc^iren unterschiedlichen Durchmessers ver- 
wendet weidcn kann. 

Diese Aufgabe ist erfindungsgemaB gelost duich ein 
Bohxgerat mit &sm in Anspruch 1 angeg^ienra Mezlanalra. 

X^arteiihafLB Weiterbildungen der Erfindung sind in den 
UnteransprUcfaen angegeben. 

Bei einem Bohrgerat gem^ Anspruch 2 erfolgt die An- 
passung an den jewels gewiinschten Durchmesser von Boh- 
rer und/oder Bc^irrohr dadurch, daB man am Antziebsschlit- 
ten eine auf den Bohier beziehungsweise das Bohrrohr ar- 
bdtCTden Antriebseinheit austauschu Damit wechselt man 
nicht nur das eagentliche Antriebsteil sondem zugleich auch 
den Anbdeb aus, der aus Motor und Unteisetzungsgetriebe 
bestehL Auf diese Weise eiii^t man mit der Einstellung des 
gewanscbten Bohter- bzw. Bofanohrdurchtnessers auch eine 
entspiechende Anpassung des Antiiebes selbst 

Die Weitednidimg der Erfindung gemaB Anqsruch 3 ist 
im Hinblick auf ein einfaches und doch pnzises Ansetzen 
der Antriebdnheit am Schlittenkdtper von \brtdL 

N£t der Wdterbildung der Erfindung gemaB Anspruch 4 
wird endcht, daB wdtere auf dem BohigerSt angeoidnete 
Hilfsmitcel wie SeilzQge zum Bewegen von Lasten gleicher- 
maBen verwendet werden k^toen, gleich, fur welcbra Boh- 
rer- Oder Bohzrohrdurchmesser das Bcdiigeral gerade einge^ 
stelltist. 

Bei einem Bohxgerat gem^ Anspruch 5 braucfat man 
kdne schwereien Ibile abzubauen, um vom Arbdten mit ei- 
nem Bohrer bzw. Bohrrohr ersten Durchmessers auf ein Ar- 
bdtra mit eanem Bohrer bzw. Bcrisnohr zwelten Durchmesr 
sers umzustellen. Man braudit nur das dgentlicbe auf den 
Bohrer beziehungswdse das Bohrrohr arbeitrade Antriebs- 
teil durch ein anderes zu ersetzen. 

Im Anspruch 6 ist eine besondeis dnfache Lagerung fiir 
deraitige austauschbare Antiiebstdle angegeben. 

Bd einem B<4]tgej£t gemafi Anspruch 7 ist automadsch 
gewahrleifitet, daB die am wdtesten vom M^er abliegende 
Mantdflache des Bohzers bzw. Bohirohzes bd Bohrem bzw. 
Bohrrohren unterschiedlichen Durchmessers im wesentli- 
chen gleich liegL Dies ermaglicht es, durch im wesentlichen 



identiscbe Bewegimgen eines das Bcdirgerat tragenden 
FahrgcsteUes Bc^l5cher fiir Rcihen von P^hlen unter- 
schiedlichen Durchmessers vox einer schon existierenden 
Gebaudewand zu erzeugen. Erfolgen die GrQndungsarbdten 

S unter numerischer Steuerung des das BohigerSl tragenden 
FahrgestellBs, so biaucht die Steuerung bekn Wechsd des 
Bohrerduichmesscrs bzw. Bobrtohrdurchmessers nicht voU- 
s^ndig neu programmicrt zu weidea; kleinere Anderungen 
am Programm sind ausreichend. 

10 Bd dnem Bohrgerat gemafi Anspruch 8 erhlUt man duich 
dne einzige Bewegiuxg das Anpassen der Lageranordnung 
an den jeweiligen Durehmesso: des Bohrers bzw. Bohrroh- 
res und das Indngriffbringen eines Ritzels der Antziebsdn- 
bdt mit einem Antiiebszahnkranz des auf Bohier bzw. 

IS Bohrrohr arbeitenden Antriebsteiles. 

Die Wdterbildung der &findung gem^B Anspruch 9 ist 
im Hinblick auf gute Lastaufhahme der Lageranordnung 
von Vorteil. 

Bei dnem Bohrgerat gemaB Anspruch 10 ISBt sich auch 
20 ein der ErdoberflScbe benachbartes FQhrungstdl fUr Bohro' 
Oder Bohnohr Idcht im Arbeitsdurcbmesser anpassen. 

Nachstehraid wild die Erfindung anhand von Ausfub- 
rungsbeispielen unter Bczugnahme auf die Zdchnung n^r 
erlSuterL In dieser zdgeo: 
25 Fig, 1 Eine sdtlicfae Ansicht dnes Dc^)pe]kopf-Bc^xi:gera.- 
tes zum Erzeugen von Bohrl6chem in unmidelbarer Nach- 
barschaft einer Gebaudewand; 

fig. 2 Eine abnliche Ansicht wie Fig. 1, in welcher jedoch 
das Bohrger&t einen kLeineren Duichmesser aufweisenden 
30 Bohrer und einen kleineren Durchmesser aufweiseodes 
Bohrrohr antreibt:; 

Fig. 3 Eine Aufsicht auf den Bohrrohranuieb des Bohrge- 
rates nach Fig. 1, teilwdse geschrntten; 

Fig. 4 Eine Au&icht auf den Bohrrohrantriefo des BcHirge- 
3S rates nach Fig. 2, teilweise geschnitten; 

Fig. 5 Eine Aufsicht auf dnen abgewandelten Bohrrohr- 
antrieb in der Einstellung fiir gioBen Durchmesser aufwei- 
sende Bohnohre; 
Fig. 6 Bine ahnliche Ansicht wie Fig. 5, in welcher der 
40 Bofanohrantrieb aber fUr ein Bohrrohr kleinen Durchmes- 
sers eingestellt ist; 

7 dnen axialen Schnitt dutch den Bobrrohiantneb 
voD Fig. 7 Igngs der dortigen Schnittlinie VU-VII; und 
Fig. 8 und 9 Eine Shnliche Ansicht wie Fig. 6, in welcher 
4S jedoch ein nochmals abgewandelter Bobrrohrantrieb gezeigt 
ist; und 

Fig. 10 cine ahnliche Andcht wie Fig. 3, in der jedoch ein 
isochmals abgewandelter Bohrrohrantrieb wiedczgegeben 
isL 

so In Fig. 1 ist mit 10 insgesamt ein Bagger-Fahrgestell be- 
zdchnet. Dieses u^t Uber eine insgesamt mit 12 bezeich- 
nete Lenkeranordnung einstellbar einen MBkler 14. 

Auf den Makler ist dn Antriebsschlitten 16 in vertikaler 
Richtung verfahrbar; der iiber ein Antriebsrohr 18 auf ein 

ss Bohrrohr 20 arbeiteL 

Oberhalb des Antriebsschlittens 16 lieg^ ist auf den 
Makler 14 ein wdterer Antriebsschlitten 22 verfahrfoat; der 
auf eine Antriebsstange 24 arbeitet Letztere tragt einen 
Bohrer 26, der sich durch das Bohnohr 20 erstreckt 

€0 Am unteren Ende des M^ers ist dn Rohrfuhrungskopf 
27 vorgeseben, der ein Radiallager fUr das Bohrrohr 20 bil> 
det. 

Zum Eizeugen dnes Bohdoches in unmittelbarer Nabe 
eincs schemadsch angcdeuteten Gebaudes 28 wird der Boh- 
65 rer 26 gedrcht und ins Erdreich hineingedrUckt GcmkB dem 
Portschritt des Bohrers 26 wird auch das Bohrrohr 20 unter 
Drehung ins Erdreich gedriickt Der Bohrer 26 fordeit das 
gd5ste Erdrdch sffindig in Bohrrohr 20 nach obcn, von wo 
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es liber Of&iungen 30 \m Antriebsrohr 18 nach unten fHllen 
Icami. 

Hat da- Bohrcr 26 die gcwQnschte Hefc eireichu so wird 
er durch Nachobeobcwegen des Aniricbsschlittens 22 aus 
dem Bohnohr herausgezogen. Soli der zu erzeugende Pfahl 
anniert sein, so wild eine Armienmg ins BohrrobrlO hinab- 
gelassen, und ansdilieBCTd wird das Bohrrofar 20 mit Orts- 
beton verfuUt und unter Diehen aus dem Bohrloch heraus- 
gezogeo. 

Der oben beschriebene Vorgang wird wiederhoLt, derart, 
daB man eine Rdbe nebeneinanderliegeDder Ortsbeton- 
p^le ertialt, die somit ein GebSudciundainent bilden k5n- 
nen, das in unmittelbarer Nacbbarschaft des Geb&ides 28 
Hegt 

Das obcQ beschriebene Bohtgerat kann vom Arbeites mit 
groBem Duichmesser aufweisendcm Bohnohr 20 und gro- 
Bem DuichiDBssra aufweisendem Bohrer 26, wie in Fig. 1 
gezeigt, auf das Arbeiten mil kleinem Durchmesser aufwei- 
sendem Bohnohr und kleinem Duichmesser aufweisendem 
Bohier 26 umgerQstet werden, wie in Fig. 2 daigestellL 

Um diese Umrtistung ein^h vomefamen zu kikmen, ha.- 
ben die AntnebsscfalittBo 16 und 22 jeweils dem in Elg. 3 
bzw. 4 gezeigten Aufbau, wobd diese Hguren den Antriebs- 
schlitten fOr das Bohrrohr zeigen, der Antnebsschlitten ftir 
den Bohxer und den RohrfOhrungskopf sind analog gestaltet 

In Abwandhing kann man den oberen Antnebsschlitten 
22 so ausbilden, dafi er fUr die Verwendung zusammen mit 
dem den Ideinsten Duicbmes6«' aufweisenden Bohr^ ge- 
eignet ist, wobd die Antriebsstangen fur die Boh« grpfie- 
ren Durchmesseis dann unv«:andBrt sind. 

Wic aus Fig. 3 ersichtlich, hat der Antnebsschlitten 16 ein 
Schlittengmndteil 32, welches mit seitlicheo Wangen 34, 
Piihruogsleasten 36 umgreift, die bei den Ecken des Maklers 
14 voigeseheD sind. Auf einer Schulter 38 des Schlitien- 
grundteiles 32 ruht ein hinteitr Endabschnitt 40 eines Ka- 
stenrahmens 41 einer insgesamt mit 42 bezeichneten An- 
triebseinbeat Letztere hat eine nach unten h&ngende Hatte 
44, die an der Vardorseite des SchliCtengnmdteiles 32 an- 
liegt 

Auf der Schulter 38 sind Positionio^dfte 46 voigesehen, 
die mit Positions&fi&iungen 48 zusammenaibeiten, die im 
Endabschnitt 40 der Anlziebs^nheit 42 vocgesehen sind. 
Zum Idsbaren Verbinden der Antriebsdnheit 42 mit dem 
Schlittegrundteil 32 dieoen Schrauben 50, die mit Gewinde- 
bohrungen 52 in der Schulter 38 zusammBnaibeateo. Weitere 
Schrauben 54 ^strecken sich durch die veatikale Platte 44 
und sind in die voidere Begrenzungsflgdie des Sctalitten- 
gnitxltdles 32 dngeschraubL 

Die Antiiebseinheit 42 ti^gt zwei Hydromotoxen 56, 58, 
die iiber RitzeL 60, 62 auf ein Zwiscbenritzel 64 arbeiten. 
Letztores kSmmt mit einem Zahnkranz 66, der auf der Au- 
Booilache einer AntriebshGlse 68 ausgebildet ist, und diese 
ist iiber ein in Fig. 3 nicht nafaer gezeigtes Radial-ZAxialLar 
g^ im vordecen Absdinitt der Antnebseanheit 42 geLagert. 
Dabei sind die Dicke der Antriebshiilse 68 und der sie um- 
gebeiKle Steg des Kast^irahmens 41 der Aniriebseinheit 42 
so klein gewahlt, wie dies im Hinblick auf die mechaniscfaen 
Beanspruchungen noch vertretbar isL Auf diese Weise steht 
die Antnebseinheit 42 nur geringfugig in ladialer Ricfatung 
tiber die AuBenflSche eines mit 6er AntriebshOlse 68 ver- 
bundenen Bohrrohres 20 Obex, wie aiis Fig. 1 und 2 eisicht- 
Hch. 

Der Antnebsschlitt^ 22 fQr den Bohier ist Mhnlicfa ausge- 
bildet, mit dem Unterschied, daB anstelle der Antriebshiilse 
68 diK Antreibscheibe vorgesehen ist, die in der Mitte eine 
polygonale (in der Regel quadratische) AuJGaahme fiir eine 
BohrstangB aufweisL 

Der RohifUhrungskopf 27 ist ebenfaUs Shnlids wie der 
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AntriebKchiittjen 16 aufgebaut, enthalt Bb& eine vom 
Scblittengrundteil abbaubare Radialiageieinbeit, die mit der 
AuBcnflacbc des BohrrohicB zusammenarbcitet. 

WUnscht man das Bohigerat auf das Arbeiten mit kleine^ 
S zem Duichmesser aufweisendem Bohrer und kldneiem 
Durchmesser aufweisendem Bohnohr umzustellen, werden 
die Schrauben 50 und 54 gel5st und mit Hilfe eines in Fig. 1 
und 2 scbematisch bei 70 angedeuteten Hebezeuges wird die 
Antiiebseinheit 42 des Antriebsschlittens 22 ui^ anschlie- 

to Bend des Antriebsschlittens 16 angehoben und auf dem Erd- 
boden abgelegL Dann wird die RadiaUagereinbeit des Rjohr- 
fUhrangskc^fis 27 abgebauL AnschlieBend wmlen eine neue 
Radiallageieinheit und neue AntriebseinheiteQ 72 aufge- 
Doizunen und in umgekehrter RdbenfoLge wieder an den 

ts Schlittengrundteilen 32 des Rohrfiihrungskppfs 27, des An- 
triebsschEttens 16 und des Antriebsschlittens 22 bdestigL 
Die neue Radi a1 1 agereinbeat und die neuen Antriebseinhei- 
ten haben gleiche Geometrie wie die ersetzten Einheiten mit 
dct MaBgabe, daB sie fur unterschiedlichen Diuchmesser 

20 voQ Bohrer bzw. Bohnohr ausgelegt sind. Z.B. hat am An- 
triebsschlitten 16 die AntriebshOlse 68 nun den gewtknsch- 
kleineren Duichmesser hat, und ist das Zwiscbenritzel 
64 entsprechend veigr&Bert. 

Da kleineie Durchmesser aufwctseode Bohier und Bohr- 

25 rohre mit kleineiem Didomoment im Erdreich gedceht wer- 
den kdnnen, kann man auch die Hydromotozen 56, 58 klei- 
near auslegen. 

Man erkeimt, daB dn Bohigcarat, wie es oben beschrieben 
wuide, sdu- rasch fiir das Bohren von Bohdochem unter- 

30 schiedlichen Duicbmessm umgaiistet werdoi kann. 

Bei dcjsL in den F%. 5 und 6 gezeigten Ausftthrungsbei- 
spiel sind Idle des Antriebsschlittens, die funktionsmaBig 
oben sch£» unter Bezugnahme auf die Big. 3 und 4 edMuter- 
ten Ibile entsprochen, wieder mit demselben Bezugszeicben 

35 verseben. Diese Teile weiden nadisbehend nidit iKx^beinmal 
im dnzdnen detaiUiert beschrieben. 

Eine obeie Hatte des Kasteniahmens 41 der Antriebsdn- 
heit 42 hat nun eine techteckige Ausndmmng 74. Deren 
zum frden Ende der Antnebseinheit verlaufoide Rander 

40 dienen zuglddi als FQhrungssdiiaie ftlr POhrungsnuten 76, 
die in Seitenfl^hoi dner MotorplattB 78 voigeseben sind. 
Die Motoiplatte 78 tiSgt die Hydiomotoiea 56, 58 sowie das 
Zwischenritzd 64. Zum Bcwcgea dec Motoiplatte 78 in ho- 
rizoQtaler zum M^cr senkrechto- Ricbtung dienen zwd 

45 Hydraulikzylinder 80, die am faintezen Endabschnitt 40 des 
Gebauses 41 der Antriebsdnheit 42 abgestiitzt sind. 

Das ZwLSCh^iritzel 64 hat einen untcdialb seioes Zabn- 
kranzes liegenden Lagorbund 82, der liber den Ritzel-Zahn- 
kranz 66 radial ttbersteht und axial unteifaalb der Ritzel 60, 

SO 62 hindurchlauft. Der Lag«:bimd 82 hat trapezformigen 
Querschnitt. Untedialb des Zahnkranzes 66 ist in der An- 
triebshOlse 68 dne Lagemut 84 dngestocben, die zum La- 
gerbund 82 passenden Querschnitt hat 

Beim &eien Ende der Antriebseinfaeit 72 sind kleinen 

SS Durchmesser aufwdsende Lageirolien 86, 88 gelagert, de- 
ren Kontur ebenfaUs d^* Lagemut 84 angepaBt ist Die An- 
tnebshOlse 68 ist somit diuch das Zwiscb^vitzel 64 mit sd- 
nem Lageibund 82 und die Lagecroll^ 86, 88 gelagert 
Duxch Bewegen der MotoipLittB 78 in Richtung auf den 

60 M^er 14 zu kann der Lagerbund 82 so wdt von der An- 
triebshaise 68 wegbewegt werden, daB letzteie von den La- 
geixollen 86, 88 fineikommt und dem Kastenrahtnen 41 
ocmunen werden kann. Man kann dann eine einra kleineren 
Durchmesser aufwdsende Antnebshtilse 68 dnsetzen und 

GS die Motoiplatte 78 so weit vom Makler wegbewegen, dafi 
die Lageibijdse 68 wied^ gleicbzeidg mit dem Lageibund 
82 und den LagerroUen 86 und 88 in Eingriff steht Daim ist 
zugleich auch dn korrekter Eingriff zwisdioi dem Zahn- 
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kranz des Zwischenntzels €4 und dem Zahnkianz 66 der 
Antriebsbulse 68 gegeben, da alle zusammen mit dem An- 
tricbsschlinen zu vCTweodenden AntriebshGlscn Zahn- 
kranze aufwdsen, die sich aus 21ahiien gleichcr Form zu- 
sammeiisetzea. 5 

Die Hingzififsvediallzusse zwischen dezn Zwischenrilzel 
68 und den LagciroUcn 86, 88 eincrseits und der Antriebs- 
biilse 68 andererseits sind der abgewiztkeUen Schnittansicht 
voD Fig, 7 gut zu cntD^meQ. 

Das weiter abgehandelte Ausfuhningsbeispiel nach Big. 8 to 
unteiscbeidet sicb von demjoiigen nach Fig. 5 nur dadixrch, 
daB anstelle eines einugen Zwischenritzels 64 zwd Zwi- 
scbenritzeL 64a und 64b verwendet sind, die ^nunetriscb 
zur in 8 vertikalen Mittelebepe des Antriebsscfalitlens 
16 angeotdnet sind. is 

Beim AusfUhrungsbeispid nach fig. 9 sind die Lagcrrol- 
len 86, 88 yco. einer Lagerplatte 90 getragen, die mit FOb- 
rungsscfauheo 92 die seitlidieD RSnder des Kastetsrahtnens 
41 tibergieift Die Lagerplatte 90 ist durch Hydraiililczylin- 
del 80 verstellbar und veirieglbai: Auch auf diese Weise 20 
kBnn der Antnebsscblittem 16 Bohrrohie nnt unterschiedli- 
cb^a Duzchmesser lagero und antreaben. 

Es versteht sich, da£ man anstelle der in den Fig. 5 bis 9 
gezdgteo Lageirollen 86, W auch Gleitlageiteile verwen- 
den kann, die mit der Lagemut 84 zusammeDarbeiten und 2S 
sich uber einen nur kleinen Um&ngsbearddi erstzeckeo, so 
daS sie mit kieisfoimigen Lagemuten unterschiedlichai 
Durchmessers gldcheimaBen zusammenaibeiten kdnorai. 

Bei dem Antriebsschlittcn gemaB Fig, 10 sind die Hydio- 
motoren 56, 58 auf Ttagplatten SM, 96 angebracht, die uoab- 30 
t^gig vom Gcb&use 41 am Schlittengrundtdl 32 ange* 
bracbt sind und in Ausnehmungen 9S, 100 des Gdiauses 41 
Aufiiahme finden. Das Anpas^n des Antriebsschlittens an 
den jewdligen BahrrobrduichmessBr ecfolgt nun durch bio- 
Baa Austausch der Lager- und Gctziebeeinheit, welcbc 35 
durch die Kompooenteo 41, 64, 66, 68 gebildet ist Damit ist 
die auszutauscbende Einbeit billiger, und die X^rfoindungen 
zu den Hydromotoren braucben zum UmsteUen des Bor- 
rofaxduichmessets nicht geldst zu werdoi. 

40 

PateotansprCk:he 

1. Bohigerat mit einem Makler (14), mit mindestens 
einem auf dem MMklo: verfahrbaren AntdebsschHtten 
(16; 22), der mit einem Bohrer (26) bzw. einem Bohr- 45 
rohr (20) zusammenarbeitet, dadurcli gekennzelch- 
Det, daB die Antriebsschlitten (16; 22) auf Bohrer (26) 
Oder Bohirohre (20) unterschiedlidien Durchmessers 
umriistbar oder umstellbar ist 

2. BohrgerSt nach Anspnich 1, dadurch gekeunzeidi- SO 
net, dafi mindestens ein Antriebsschliu^ (16; 22) ein 
auf dem AIMkler (14) verfahrbares SchUttengructdteil 
(32) und eine I5sbar auf diesesin befestigte Aiitriebsein- 
beit (42) oder einen Idsbaren Ibil einer solchea, iiu^36^ 
scmdere eine Lager- und Getrlebeeinheit (41, 64, 66, ss 
68), aUffveist 

3. Bohiger^ nach Anspruch 2, dadurch gekeimzeicb- 
net, da£ die Antriebseinheit (42) uber PositicHsiermittel 
(46, 48) auf dem Scblitteognindteil (32) positioniert ist 

4. Bohiger^ nach An^)ruch 2 oder 3, dadurch gekemi- 60 
zeichnet, dafi die Antriebseinbeiten (42) zur Verwen- 
dupg mit Bohrern (26) bzw^ Bohnohren (20) unta:- 
schiedhch^ Durchmessers gleiche Grundgeometrie 
haben. 

5. Bohigeral nach Anspruch 1, dadurch gekennzeicb- 6S 
net, dafi der Andiebsscblitt^ (16; 22) eine ausbaubare 
oder umsteUbare Lageranordniing (82 bis 88) aufweist 
und eine MoKxeinheit (56^ 58, 78) in bezDglich dsr 
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Achse des Bcdsners bzw. des Bohnohres radialer Rich- 
tung bewegbar auf dem Antriebsschlitten (16; 22) an- 
geordnet ist und daB Zabokranze (66) von auf <£e Boh- 
rer bzw. Bohrrohre untraschiedlicben Durchmessm ar- 
beitend^ Antiiebsteilen (68) aus ZShnen gleicber 
Kontur aufgebaut sind. 

6. Bdirgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Lageranordnung eine Mehrzahl von Lager- 
roUen (82, 86, 88) oder vod GleatUgetelementBn auf- 
weist welche in eine Lagemut (84) des AnbiebsteUes 
(68) eingreifcn, wobei von den LageooUeo (82, 86, 88) 
mixxtestens dne beziiglich der Achse des Antnebsteiles 
(68) in radialer Richtung bewegbar ist 
7 Bohzgezat nach Anspruch 6, dadurch gekeonzeichnet, 
dafi die Lageranordnung zwei feststehcnde Lagerrollen 
(86, 88) au^eist, die dem von MSkler (14) abiiegen- 
den Ende des Antriebsschlittens (16; 22) benachbart 
sind, wobei sie vonzugsweise symmetriscb zu einer 
durch die Achse des Antriebsteiies (68) gchenden Mit- 
telebene des Antriebsschlittens (16; 22) angeordnet 
sind. 

8. Bohrgerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeicb- 
net, daB die Lageranordnung eine onzige bewegliche 
Li^g^iolle (82) Oder zwei symmetriscb zur MitteLebene 
des Antriebsschlittens (16; 22) angeordnete bewegli- 
che Lageiiolleo (82a, 82b) aufW^st 

9. Bohrgei^ nach einem dec AnsprUche 6 bis 8, da- 
durch gdcetmzddmet, dafi die Lagerrollen (82, 86, 88) 
Kegelrollen sind und in einer Lagemut (84) des An- 
triebst^les (68) laufen, die hi^zu passenden, komple^ 
men^n Querschnitt hat 

10. B<tegerat nach dnem der AnsprQdie 1 bis 9, da- 
durch daB ndndesteas ein Fuhrungsschlitten (27) ein 
auf dem MSlder (14) v^ahrbares Scblitfcengrundteil 
(32) und eine lesbar auf diesem befestigte Radiallager- 
dnheit aufweist 
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